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Montage- und Bedienungsanleitung

fiir das Rollosteuerungsmodul SIRO

Allgemeines

Das SIRO ist eine Systemkomponente der SI-Geb&udeleittechnik und kann auch fur
systemunabhangige Steuerungsaufgaben eingesetzt werden. Das SIRO eignet sich
zur Steuerung von Rollo-, Rollladen-, Jalousien-, Markisen- und Dachfensterantrieben.

Steuerfunktionen

Die Ansteuerung der Eingange erfolgt mit einem StromstoRimpuls aus der Betriebs-
spannung (24 Vpc). Eine dauernd anstehende Steuerspannung bewirkt keine Ande-
rung des Schaltzustandes.

Anschlisse

statische Steuereingange Vorrangsteuerung / Kontrollein-/-ausgange:
Die Ausgangssignale der kombinierten Kontrollein-/-ausgange Al und
A3 konnen fiir eine externe Anzeige der Lastkontaktschaltstellung,
aber auch fir weitere Steuerungsaufgaben verwendet werden. Durch
das Anlegen eines 24-Vpc-Dauersignals an den Kontrollein-/-ausgang
A1l wird das Rollo vorrangig aufwarts gefahren. Eine vorrangige
Abwartsbewegung wird durch ein 24-Vpc-Dauersignal auf den
Kontrollein-/-ausgang A3 herbeigefihrt. Wahrend der Ansteuerung der
Kontrollein-/-ausgénge Al und A3 werden die Steuerbefehle auf die
anderen Steuereingange gespeichert; der zuletzt gespeicherte Steuer-
befehl wird nach Aufhebung des Vorrangsignals ausgefihrt.

A1/A3

dynamische Steuereingange Einzelsteuerung: Jedes Rollo kann unab-
hangig von anderen einzeln Gber eine Rollotastatur in jede gewinschte
Position gefahren werden. Durch Betatigung entsprechender Taster der
Steuereingange A2 bzw. A4 wird das Rollo auf- oder abwarts gefahren.
Durch nochmaliges Betatigen desselben oder des Stoptasters an A6
wird es in beliebiger Position angehalten.

A2/A4IA6

dynamische Steuereingédnge Gruppensteuerung / Zentralsteuerung:
Eine Rollogruppe, z. B. einer Etage, einer Gebaudeseite oder auch eines
Gebaudes kann mit einem StromstoRimpuls auf die Steuereingéange
A7 bzw. A5 gleichzeitig geschlossen oder geéffnet werden. Durch die
Betétigung des Stoptasters A6 werden die Rollos in beliebiger Position
angehalten.

A5/A7/A6

dynamischer Steuerausgang Stop: Am Ausgang A8 erfolgt 90s nach
Ansteuerung einer der dynamischen Steuereingange ein Stopimpuls.
Dieser Stopimpuls mit einer Impulsdauer von 100 ms kann firr eine
automatische Abschaltung verwendet werden, indem eine Briicke von
A8 auf den Stopeingang A6 gelegt wird.

A8

wichtige Hinweise

Motoren mit elektronischer Drehmomentiberwachung benétigen fir einen Dreh-
richtungswechsel oft eine Spannungsfreiheit von bis zu 60oms, diese so genannte
Umschaltzeit (t = 60ooms) wird vom SIRO bericksichtigt. Steuerimpulse, die inner-
halb der Umschaltzeit erfolgen, starten diese erneut. Nach Ablauf der Umschaltzeit
wird der zuletzt erfolgte Steuerbefehl ausgefuhrt.

Die Umschaltzeit fir das Zusatzlastmodul SIRO-SL ist bei einer Vorrangsteuerung
Uber A1 oder A3 nurdann gewahrleistet, wenn die Ansteuerung des SIRO-SL iber die
Relaiskontakte des SIRO erfolgt. Das SIRO kann in diesem Fall nicht zum Schalten ei-
nes Motors verwendet werden. Nach Angaben der Motorenhersteller ist bei Verwen-
dung von Kondensator-Rollomotoren die Parallelschaltung mehrerer Antriebe in der
Regel unzulassig. Die entsprechenden Herstellerangaben zu den Antriebsmotoren
sind in jedem Fall zu beachten.

Montage
Die Installation des Rollosteuerrelais darf nur durch eine autorisierte Fachkraft erfol-
gen. Die Montage erfolgt durch Aufschnappen auf eine Tragschiene.

Gewdhrleistung

Fur fachgerecht montierte, unverdnderte Gerdte gilt ab Kauf durch den End-
verbraucher die gesetzliche Gewahrleistungsfrist. Die Gewahrleistung bezieht sich
nicht auf Transportschiden sowie Schiaden, die durch Kurzschluss, Uberlastung oder
bestimmungswidrigen Gebrauch entstanden sind. Bei Fertigungs- und Materialfeh-
lern, die innerhalb der Gewéhrleistungsfrist erkannt werden, leistet unser Werk kos-
tenlos Reparatur oder Ersatz. Der Gewéhrleistungsanspruch erlischt, wenn das Gerat
unbefugt ge6ffnet wurde.

technische Daten

SIRO

Betriebsspannung 24VDC+10%
Eigenverbrauch (ein-/

ausgeschaltet) SO 2w

SIRO
A2 auf/Stop
Ak ab/Stop
S.teu.gr- A5 zentral auf
eingange
A6 zentral Stop
A7 zentral ab
Steuerspannung 24VDC+10%

Steuerstrom (dynamische
Steuereingdnge)

max. 1 mAim Schaltmoment

Lange des Steuerkabels

max. 1000 m, bei bis zu 20 parallel geschalteten Ein-
gangen und einem Durchmesser von 0,6 mm

erlaubte Tasterprellzeit

max.10 ms

erforderliche
Steuerimpulsdauer

min. 40 ms

A8 Stopimpuls (t =100 ms)
Steuer- -
ausgang Verzoge- 905
rungszeit
Al Bewegungsrichtung auf
A3 Bewegungsrichtung ab
Kontroll- Ausfihrung Halbleiterausgang
ausgange
Belastbarkeit max. 50 mA
Schaltst.el- durchinterne Leuchtdioden
lungsanzeige
Ausfihrung 1 Wechsler, potenzialfrei, mit Ausstellung
Umschaltzeit
bei Drehrich- 600 ms
tungswechsel
Schalt-
Last- 230Vac
spannun
kontakte B g
Nennstrom max. 2 A
Schaltleistung
cosb=1 500 VA
Schaltleistung
c0s b =0.5 350 VA
Schutzart IP40 bei Verteilereinbau
Gehéuse ABS
Klemmen Bigelklemmen

max. Klemmbereich

1x2,5mm?2(eindrahtig), 1 x 1,5 mm?2 (mehrdréhtig)

min. Drahtdurchmesser

0,4 mm

Umgebungstemperatur

-10°Chis +45°C

Bauvorschrift

DINEN 60669

Last-
faktoren

Eingangs-
lastfaktor

1ELF

in derSl-
Gebéude-
leittechnik

Ausgangs-
lastfaktor

20ALF

Gewicht

0,224 kg

Artikelnummer

09500152
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Installation and Operating Manual
for the SIRO blind control module

General

SIRO

Length of control cable

max. 1000 m for up to 20 parallel inputs
with a diameter of 0.6 mm

Permitted switch bounce
time

max. 10 ms

Required control impulse
duration

min. 40 ms

Control A8 Stop impulse (t =100 ms)
The SIRO is a system component of the Sl building management system and can also output P
be used for system-independent control functions. The SIRO is suitable for controlling Dy dime e
blinds, shutters, Venetian blinds, awnings and skylight drives. Al Movement direction up
Control functi A3 Movement direction down
ontrol functions
Inputs are controlled with an impulse from the operating voltage (24 VD(). A continuous Control Design Semiconductor output
control voltage does not change the switching status. outputs Load rating max. 50 mA
Terminals SW't.Ch §tatus via internal LED
indicator
static control inputs priority control/control inputs and outputs: The § . . "
output signals of the combined control inputs/outputs A1 and A3 can be Desin)| dCimgonaraaiinsh FEiEEHIes e el peain
used for an external indication of load contact switch position, but also for Switching
further control functions. By applying a 24 Vpc continuous signal to the A1 time when 600 ms
AL/A3 control input/output, the blind is moved upwards as a matter of priority. changing
Priority downwards movement is induced by a 24 Vpc continuous signal direction
at the A3 control input/output. When signal is received from the A1 and A3 Switching Y
control inputs/outputs, the control commands to the other control inputs Load voltage AC
are saved; the most recently saved control command is executed once the contacts Rated current max. 2 A
priority signal is lifted. _
A S N - Switch-
dynamic control inputs individual control: Each blind can be moved in Wéwer 500VA
into any desired position independently of the others using a keypad. By c?)fd; 1
A2/A4|A6 |pressing the corresponding button on control inputs A2 or A4, the blind .
is moved upwards or downwards. Pressing the same button again or the ~ Switch-
stop button on A6 will stop the blind an any desired position. 'nggo"éesr 350VA
cos ¢ =0.
dynamic control inputs group control/central control: A blind group, e.g. - " — .
AS/A7IAG afloor, a side of a building or an entire building can be closed or opened Protection class IP40 when installed in distribution board
simultaneously with an impulse to control inputs A7 or A5. Pressing the Housing ABS
stop button A6 will stop the blinds in any desired position.
N - Terminals U-clamp terminals
dynamic control output stop: A stop impulse occurs at output A8
A8 90 seconds after activation of one of the dynamic control inputs. This stop Max. clamping area 1 x 2.5 mm2(solid), 1 x 1.5 mm?2 (stranded)
impulse with a duration of 100 milliseconds can be used for automatic Mi " 04
switch-off by placing a link from A8 to stop input A6. n. cross-section 4 mm
Ambient temperature -10°Cto +45°C
Important note Desi i DIN EN 60669
Motors with electronic torque monitoring often require a period of freedom from voltage CED R MIEIEES
of up to 600 milliseconds in order to change direction, which is known as switching time ~ Load fac- Input 1ILF
(t = 600oms) and is taken into account by SIRO. Control impulses which occur during the torsin the load factor
switching time will cause the switching time to start over again. Once the switching time Sl building
has expired, the most recent control command is executed. manage- Qe 200LF
ment load factor
system
In the event of priority control via A1 or A3, the switching time for the additional load Weiah 0.224 k
module SIRO-SL is only ensured if the SIRO-SL is controlled via the SIRO relay contacts. eight . 9
In this case, the SIRO cannot be used for switching a motor. According to the motor Article number 09500152
manufacturer, when using capacitor blind motors, parallel switching of several drives
is not generally permitted. The manufacturer's instructions for the drive motors must Wiring diagram
always be observed.
* L1
. - N
Mounting ab / stopp
Installation of the blind control relay may only be carried out by an authorised, trained (down / stop)
technician. Assembly only requires quick fastening on mounting rails.
Kontrolle / Vorrang ab [y )
(control / prirority down) 18| 15 16 | NC ‘
Warranty Ps e 11 ] 15 2.1 2;5
All professionally installed, unaltered devices are covered by warranty during the ‘,7H 1 I i
statutory warranty period from the day of purchase by the end user. The warranty auf/itopp f«% ﬁ ég é\é
is not applicable to damage incurred during transport or caused by short-circuit, . (up /stop) W
b——  —— g
overloading or improper use. In the event of defects in workmanship or material, Kontrolle / Vorrang auf ;H externe ﬁ_nzleigde ab
which are discovered within the warranty period, the company will provide repair or (control pritarty up) O auf gl ] (external displaydown)
replacement free of charge. The warranty will be rendered null and void if the device Ouw € ¥ terne Anzei f
is opened without authorisation. :H i’i&'n"fl digélea;glﬁzfu
b4
Technical data zentral / Gruppe auf
(central / group up)
SIRO ——————— SIRO
zentral / Gruppe sto|
Operating voltage 24VDC=10% eonirt 100 sop Ao T A | [AT] A8
- »
Internal consumption b h Ausgang Stopp-Impuls
- 300 mW/25 mW isgang Stopp-Imp
(switched on/off) .;7{—1 o ‘ 5 ‘ ’ ‘ ‘ (output stop pulse)
tral / G b 14 |18
A2 up/stop “eentral? ng‘dE‘éﬁvfm
A4 down/stop
.Control A5 central up 24V
inputs ovDC
A6 central stop
A7 central down

Control voltage 24V DC£10 %

Control current

(dynamic control inputs) max. 1 mA at switching moment
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